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2. Pult:
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Kiirus

__  Edasi/ tagasi

Ules / Alla

P&6ramine Vasakule /Paremale
Automaatne " e
koju tulek Kilgedele “trim

Headless reziim Edasi-tagasi “trim”

Sisse-vilja

2.2 Patareide sisestamine Jaliti

=
AP
(o ﬂ? Paigalda kaas tagasi
B/ s/

// NI =

Sisesta 2x AA patareid L —

&

Ava tagune kaas

3. Drooni aku laadimine

H ‘ \ Uhenda laadija arvuti USB-pesaga. Laadija tuli hakkab
‘ ‘&/ s pdlema ja tuhja aku kilge thendamisel kustub tuli ara. Kui
\ ;\%\ 7 i aku on laetud, hakkab tuli taas pdlema. Laadimine vbib
- ;:;e"/ ¢ vétta kuni 50 minutit ja akut ei tohiks jatta valveta laadima.

4. Kuidas drooni kasutada:
4.1 Sisse lulitamine ja paaritamine

4.1.1. Sisesta aku drooni, ihenda pistik ja paiguta droon tasasele pinnale.
Lilita pult sisse ja peale kahte piiksu liguta vasakut kangi tles-alla. Peale
liigutust jadvad puldi indikaator ja drooni tuled pusivalt pdlema - droon ja pult
on nudd omavahel paaritatud.

*E010 puhul saab kasutada sama puldiga ka teisi EO10 droone. Kui kasutate
mitut EO10 drooni korraga, siis veenduge, et paaritate ihe drooni ja puldi ara
ja alles siis panete jargmise puldi ja drooni tédle.
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4.1.2 Kui droon ja pult on paaritatud, siis lukka vasakut kangi ules,
et alustada lennutamist.

4.2 Guroskoobi kalibreerimine

Kui droon on paaritatud, siis liiguta vasak
kang alla ja paiguta droon loodis pinnale.
Likka paremat kangi alla ja vasakule
(pildil), et alustada kalibreerimist. Droonil
tuled korraks vilguvad ja kui vilkumine
peatub, siis drooni giro Kalibreeritud.

*Guro ei pea iga kord kalibreerima.

Tehke seda juhul, kui tundub, et droon
ei lenda enam stabiilselt.

5. Kuidas drooni kasutada:
5.1 Lennutamine

E010 drooni lennutamine vajab rahulikult harjutamist. Liigutage alguses juhtkange
aeglaselt ja vahehaaval. Kdige keerulisem on tavaliselt kérguse hoidmine, mille
puhul on tahtis, et ei liigutaks lennu ajal kangi liiga alla, kus drooni mootorid vélja
lalitavad. N
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5.2 Trim

Trim tahendab juhtkangi keskpunkti muutmist.
Kui naiteks drooni triivib vasakule, siis tuleb
trim nupuga parema juhtkangi keskkohta
sattida natuke paremale.

Paremast juhtkangist vasakule ja alla javate
nuppudega saate trim-i sattida vastavalt nupul
naidatud suunale.
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5.3 Aku tase

Kui aku saab tuhjaks, siis hakkavad drooni tuled vilkuma ja saltode tegemine
Itlitatakse valja. Kui piloot drooni ei maanda, siis peatselt droon maandub
automaatselt.



6. Saltod:

Vajuta salto nuppu ja peale seda liiguta paremat kangi soovitud suunas.
Hoia drooni maast vahemalt 1.5m kérgusel, sest peale saltot vdib droon
korraks Kiirelt kdrgust kaotada.

7. Headless reziim:

Headless reZiim muudab lennutamise loogikat nii, et kui vaadata pult kdes
drooni poole, siis droon liigub alati tapselt parema juhtkangi liigutamise suunas
séltumata drooni nina suunast - tavaliselt lennutades toimivad parema kangi
kasud alati drooni nina suuna suhtes.

Headless reZiimi sisenemiseks vajuta vasaku kangi all oleva nupupaari alumist
nuppu ja véljumiseks uuesti sama nuppu. ReZiimi sisenedes hakkavad droonil
LED-id vilkuma.

Vajutades headless rezZiimis nupupaari Glemist nuppu, hakkab droon stardipunkti
poole tagasi likuma. Kui droon on jéudnud soovitud asukohani, siis vajuta nuppu
uuesti, et I6petada liilkumine.
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8. Keskkond:

Ara lennuta drooni
halva ilma korral
voi ohtlikes kohtades!

9. Propellerite vahetamine:

Kui drooni propellerid saavad kahjustada voi ei jaa enam mootori volli peale
pidama, siis tuleb need valja vahetada.

Propellereid peale paigutades veendu, et A-propeller laheb kas ette vasakule
vdi taha paremale ja B-propeller I1&heb ette paremale vai taha vasakule.
* Vaata pilti

Propellerit eemaldades hoia kinni mootori alumisest osast ja sikuta propellerit Gles.

Véimalusel kasuta lameda peaga pruvikeerajat, pane see mootori ja propelleri
vahele ja kanguta propeller mootorilt maha.
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* Propelleri kuju vdib pildil naidatust erineda.




